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 دانشكده فني و مهندسي

برقگروه   

  

  عنوان 

  آشكار سازي هدف در تصوير

    راهنمااستاد

  لفضل جليل ونددكتر ابواجناب آقاي 

  

  تهيه كننده

  هادي عزيزخاني



ج 

 

 ඟ พ়ࢁقدୌ و  ৎ:  

  »و من لم يشكر مخلوق لم يشكر الخالق « 

تشكر وقدرداني از كه گويم كه هر چه دارم و هر چه دارم و هر چه بدست مي آورم                   

ايزد مناني كه با او شروع كردم و با ياد او كار كردم و بـا خواسـت او بـه                     . از اوست   

  . پايان مي رسانم 

جنـاب آقـاي دكتـر     اينجا وظيفه خود مي دانم كه از اسـتاد معـزز و گرامـي         در

 پـروژه كه با راهنمايي ها و ارشادات خود بنده را در انجام ايـن              ابوالفضل جليلوند   

نمايم و از خداوند متعال براي ايشان آرزوي توفيـق و            ياري نمودند تقدير وتشكر مي    

  . بهروزي را خواستارم

  هادي عزيزخاني

  

  



د 

م ৎଘق   …৤د

  .  پدرم كه صداقت ، مهرباني ، يكرنگي ، صبر و تلاش را از او آموختم 

  .مادرم كه فقط در كنار او آرامش برايم معنا پيدا مي يابد 

و تقديم به هر دوي آنها كه بهترين مشوق و راهنمـا و بزرگتـرين پـشتوانه در طـول                    

طف آنها بهتـرين هديـه      تحصيل و زندگي ام بوده اند و مهر و عطوفت و مهرباني و ل             

  . در اين سالها برايم بوده است 
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